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1 2 3 4 5 6 7 8 9
E = Sonderausführung, falls vorhanden

Elektrischer Anschluß

Erweiterter Temperaturbereich, falls vorhanden

Gehäusematerial

Gewindegröße / Prozessanschluß

Ausgangssignal

Drehrichtungserkennung

Serie

MRS = Magnetoresistiver Sensor

Position 2
Serie Ausgang Versorgungsspannung

10 PNP DC

20 NPN DC

30 Namur DC

Position 3
Wert Drehrichtungserkennung Zylindrisch Einbauart

300 Nein Ja Bündig

350 Ja Ja Bündig

Position 4
Wert Ausgangssignal

S

Ö Öffner (NC)

N NAMUR

Z Phasenversetzte Drehzahl-/Drehrich-
tungserkennung

Beispiel: 
MRS    -    10    -   300   -     S    -   M12  -  VAa          -          Z02

Position 5
Wert Gewinde / Prozessanschluß

10 Ø 10 mm

M12 M 12 x 1

M18 M 18 x 1
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Position 6
Material Aktive Fläche Gehäuse

Keine Angabe Kunststoff Kunststoff

PA Polyamid 6.6, glasfaserverstärkt Polyamid 6.6, glasfaserverstärkt

PEEK Polyetheretherketon Polyetheretherketon

PP Polypropylen Polypropylen

Polyphenylenoxid Polyphenylenoxid

VAb Edelstahl Werkstoff Nr. 4305 / AISI 303 
(AISI 303)

Edelstahl Werkstoff Nr. 4305 / AISI 303 (AISI 303)

VAc Edelstahl Werkstoff Nr. 4305 / AISI 316L 
(AISI 316L)

Edelstahl Werkstoff Nr. 4305 / AISI 316L (AISI 316L)

MS Messing Messing

Position 8
Wert Elektrischer Anschluß

Keine 
Angabe

Kabelanschluß

Z0E Sonderkabellänge

Z01 Kabelanschluß, 1 m

Z02 Kabelanschluß, 2 m

Z05 Kabelanschluß, 5 m

Z10 Kabelanschluß, 10 m

Y3

Y5

Position 9
Wert Sondereigenschaften

E Sonderausführung

Position 7
Wert Erweiterter Temperaturbereich

Keine 
Angabe

Kein erweiterter Temperaturbereich

125C 125 °C


